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บทคัดย่อ 

วตัถุประสงคข์องการศึกษาเพ่ือออกแบบสะพานฟันท่ียดึดว้ยวสัดุเรซินชนิดกรอฟันนอ้ยในฟันหลงัรูปแบบ

ใหม่ โดยเปรียบเทียบการอยู่รอดระหว่าง 2 รูปแบบท่ีแตกต่างกนัภายหลงัไดรั้บแรงกระทาํแบบเป็นวฏัจกัร ใชฟั้น

มนุษยท่ี์ไดรั้บการถอนจาํนวน 24 ซ่ี เป็นฟันกรามนอ้ย 12 ซ่ี และฟันกรามแท ้12 ซ่ี นาํฟันกรามนอ้ยและฟันกรามแท้

อย่างละซ่ียึดเขา้กบัอะคริลิกเรซินชนิดบ่มตวัดว้ยตวัเองเพ่ือจาํลองการสูญเสียฟันกรามแท้ซ่ีท่ีหน่ึง แบ่งบล็อกฟัน

ออกเป็น 2 กลุ่ม ๆ ละ 6 บลอ็ก โดยกลุ่มท่ี 1 ช้ินงานเป็นส่วนพกัดา้นบดเค้ียวท่ีมีลกัษณะออนเลย ์กลุ่มท่ี 2 ช้ินงานเป็น

ส่วนพกัในตวัฟันด้านประชิดท่ีใช้ขอ้ต่อขยบัได ้ยึดช้ินงานบนฟันหลกัดว้ยซุปเปอร์บอนด์ซีแอนด์บี ทดสอบช้ิน

ตวัอยา่งดว้ยแรงกดในแนวตรงขนาด 50 - 800 นิวตนั ท่ีความถ่ี 4 รอบต่อวนิาที จาํนวน 2,500,000 รอบ ลงบนฟันหลกั

ทั้ง 2 ซ่ีและฟันแขวน ผลการทดสอบพบวา่ช้ินตวัอยา่งทั้งสองกลุ่มอยูร่อดภายหลงัทดสอบดว้ยแรงกดแบบเป็นวฏัจกัร 

ผลการศึกษาน้ีแสดงใหเ้ห็นวา่สะพานฟันหลงัชนิดกรอฟันนอ้ยท่ีช้ินงานมีส่วนพกัในตวัฟันดา้นประชิดร่วมกบัขอ้ต่อ

ขยบัได ้อาจใชง้านในทางคลินิกไดใ้นระยะยาว เช่นเดียวกบัสะพานฟันท่ีมีส่วนพกัดา้นบดเค้ียวและขอ้ต่อติดแน่นท่ี

ใชอ้ยูใ่นปัจจุบนั  

คาํสําคญั:  สะพานฟันชนิดกรอฟันนอ้ย, แรงกระทาํแบบเป็นวฏัจกัร, การอยูร่อด 

 

ABSTRACT 

This study aimed to create a new design for posterior minimally invasive resin-bonded bridges (MIRBB) 

by comparing the survival between two different designs after cyclic loading. Twenty-four extracted human teeth (12 

premolars, 1 2  molars) were used in this study. One premolar and one molar were embedded in a self-curing acrylic 

resin to simulate the loss of a first molar. Specimen blocks were divided into two groups (n = 6). Prostheses in Group 

1 with an extra-coronal occlusal rests as the onlay retainers and those in Group 2 with the intra-coronal proximal rests 

with non-rigid connector were cemented on abutments using Superbond C&B. A vertical force was applied onto two 

abutment teeth and pontic with a compressive load cycling of 50 - 800 N, frequency of 4 Hz, given a total of 2,500,000 

cycles. The results demonstrated that all specimens in both groups survived after compressive load cycle test. This 
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suggests that the MIRBB with intra-coronal rests and non-rigid connector may provide clinical long-term function as 

well as the contemporary MIRBB with extra-coronal rests and rigid connector. 

Keywords: Minimally Invasive Resin-Bonded Bridge, Cyclic Loading, Survival 

 

1. บทนํา 

ปัจจุบันการออกแบบช้ินงานและการกรอเตรียมฟันหลกั สําหรับสะพานฟันชนิดกรอฟันน้อยท่ียึดดว้ย

วสัดุเรซิน (minimally invasive resin-bonded bridge, MIRBB) ในฟันหลงัมีหลายรูปแบบ โดยส่วนใหญ่จะทาํช้ินงาน

เป็นช้ินเดียวท่ีมีโครงโลหะยึดบนฟันท่ีได้รับการกรอเตรียมระนาบนาํ (guiding planes) และส่วนพกัด้านบดเค้ียว 

(occlusal rest) (Rosenstiel, Land, & Fujimoto, 2013) จากผลการรักษาทางคลินิกในผูป่้วยท่ีบูรณะดว้ยสะพานฟันชนิด

กรอฟันน้อยท่ีช้ินงานมีส่วนของโครงโลหะคลุมฟันบางส่วนในลกัษณะออนเลย ์(onlay) ยึดดว้ยซุปเปอร์บอนด์ซี

แอนด์บี (Superbond C&B) พบวา่มีอายกุารใชง้านมากกวา่ 10 ปี (Piemjai, 2015) อยา่งไรก็ตามภาวะแทรกซอ้นท่ีพบ

มากท่ีสุดในงานสะพานฟันชนิดกรอฟันนอ้ยท่ียึดดว้ยวสัดุเรซินคือการหลุดของช้ินงาน โดยการบูรณะในฟันหลงั

พบวา่อตัราการหลุดบริเวณฟันกรามนอ้ยสูงกวา่ฟันกราม (Abt, 2008; Maller, Karthik, & Maller, 2010) จากการท่ีฟัน

ปกติท่ีมีรากเดียวเคล่ือนตวัได้มากกว่าฟันท่ีมีหลายรากเม่ือได้รับแรงท่ีเท่ากัน (De Boever & De Boever, 2004) 

นอกจากน้ีการเคล่ือนตวัของฟันท่ีมากกวา่ปกติจากการจดัฟัน ยงัส่งผลต่อการหลุดของสะพานฟันชนิดฟันแขวนยึด 

(adhesive pontic) ในระยะเวลาอนัสั้ น (Piemjai, 2015) แสดงให้เห็นถึงอิทธิพลของการเคล่ือนตวัของฟันหลกัใน

ทิศทางท่ีต่างกนัต่อการหลุดของช้ินงาน MIRBB การศึกษาน้ีจึงเลือกขอ้ต่อขยบัไดม้าใชเ้พ่ือลดแรงท่ีจะกระทาํต่อฟัน

หลักท่ีมากเกินไป (stress breaker) เพ่ือช่วยป้องกันการหลุดของช้ินงาน (Rosenstiel et al., 2013) สมมติฐานของ

งานวิจยัน้ีคือ การใชข้อ้ต่อขยบัไดใ้นงาน MIRBB ช่วยให้ฟันหลกัเคล่ือนไปพร้อมกบัช้ินงาน ลดแรงบิด (torque) ท่ี

เกิดข้ึนจากการเคล่ือนของฟันในทิศทางท่ีต่างกนัภายหลงัการรับแรง อาจส่งผลใหโ้อกาสหลุดของช้ินงานในระยะสั้น

ลดลง  
 

2. วตัถุประสงค์การวจิยั 

เพ่ือเปรียบเทียบการอยูร่อดของงานสะพานฟันชนิดกรอฟันนอ้ยภายหลงัไดรั้บแรงกระทาํแบบเป็นวฏัจกัร

ระหว่างช้ินงานท่ีมีส่วนพกัดา้นบดเค้ียวลกัษณะออนเลยท่ี์ใช้อยู่ในปัจจุบนั และช้ินงานท่ีมีส่วนพกัในตวัฟันดา้น

ประชิดโดยช้ินงานเป็นแบบแยกส่วนเช่ือมต่อกนัดว้ยขอ้ต่อขยบัไดท่ี้ออกแบบข้ึนมาใหม่ 
 

3. การดาํเนินการวจิยั 

ฟันมนุษยท่ี์ไดรั้บการถอนแลว้จาํนวน 24 ซ่ี เป็นฟันกรามนอ้ย 12 ซ่ีและฟันกรามแท ้12 ซ่ี คลุมรากฟันดว้ย

วสัดุพิมพป์ากพอลิอีเทอร์ (polyether impression material: ImpregumTM, 3M ESPE, Seefeld, Germany) หนา 0.3 - 1 

มิลลิเมตร ตั้ งแต่ปลายรากฟันถึงระดับตํ่ ากว่ารอยต่อเคลือบรากฟันและเคลือบฟัน (cemento-enamel junction) 

ประมาณ 2 มิลลิเมตร เพ่ือจาํลองเอ็นยึดปริทนัต ์และให้ฟันหลกัมีการเคล่ือนท่ีไดใ้นทุกทิศทาง (Song, Yi, Cho, & 

Park, 2003) นําฟันกรามน้อยและฟันกรามแท้อย่างละซ่ียึดเขา้กับอะคริลิกเรซินชนิดบ่มตัวด้วยตวัเอง (self-cure 

acrylic resin; PMMA resin: Unifast Trad, GC corporation, Tokyo, Japan) ท่ีระยะห่างประมาณ 11 มิลลิเมตรเพ่ือ
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จาํลองการสูญเสียฟันกรามแทซ่ี้ท่ีหน่ึง ใชซิ้ลิโคนพุตต้ี (silicone putty: Express XT Putty Soft, 3M ESPE, Seefeld, 

Germany) ในการจาํลองเหงือก แบ่งบลอ็กฟันออกเป็น 2 กลุ่มๆ ละ 6 ช้ิน 

3.1 การเตรียมฟันหลกั กลุ่มท่ี 1 ส่วนพกัดา้นบดเค้ียวท่ีมีลกัษณะเช่นเดียวกบัออนเลย ์ใชห้ัวกรอฟันชนิดความเร็วสูง 

(air-rotor high-speed handpiece) ร่วมกบัหัวกรอกากเพชรรูปทรงกระบอกตรง (cylinder-shaped diamond bur) เบอร์ 

214 (Intensiv, Grancia, Switzerland)  ในการกรอฟันดา้นบดเค้ียวจากด้านใกลก้ลางถึงดา้นไกลกลางของฟันกราม

นอ้ย และจากดา้นใกลก้ลางถึงก่ึงกลางของฟันกรามแท ้กวา้ง 2 มิลลิเมตรและลึก 0.5 มิลลิเมตร กรอระนาบนาํภายใต้

เคร่ืองสาํรวจทางทนัตกรรม (surveyor) กลุ่มท่ี 2 ส่วนพกัในตวัฟันดา้นประชิด ใชห้ัวกรอกากเพชรรูปทรงกลม (ball-

shaped) เบอร์ 201S (Intensiv, Grancia, Switzerland) ท่ีความลึกคร่ึงหวักรอกาํหนดขอบเขต ตามดว้ยหวักรอกากเพชร

รูปทรงกระบอก เบอร์ 211S (Intensiv, Grancia, Switzerland) กรอพ้ืนท่ีภายในดา้นประชิดเป็นรูปส่ีเหล่ียมบนด้าน

ไกลกลางของฟันกรามนอ้ยกวา้ง 4 มิลลิเมตร, สูง 2 มิลลิเมตร และลึก 0.8 มิลลิเมตร และดา้นใกลก้ลางของฟันกราม

แทก้วา้ง 5 มิลลิเมตร, สูง 3 มิลลิเมตร และลึก 0.8 มิลลิเมตร โดยเก็บเคลือบฟันส่วนสันริมฟัน (marginal ridge) หนา

อยา่งนอ้ย 1 มิลลิเมตร และเหนือรอยต่อเคลือบรากฟันและเคลือบฟันประมาณ 1 มิลลิเมตร ถ่ายภาพรังสีเพ่ือยืนยนัวา่

ขอบเขตของการกรอเตรียมฟันจาํกดัอยูใ่นผิวเคลือบฟัน 

3.2 การสร้างช้ินงาน ทาํการพิมพโ์ดยใชว้สัดุพิมพป์ากพอลิไวนิลซิลิโคนชนิดเหลว (light-body silicone impression: 

ExpressTM, 3M ESPE, USA) ร่วมกบัซิลิโคนชนิดพุตต้ี นาํรอยพิมพท่ี์ไดม้าสร้างแบบหล่อปูนโดยใชป้ลาสเตอร์หิน 

(Dental stone type IV, Kerr, Italy) ใชแ้ผ่นดีบุก (tin foil) ซ่ึงสามารถแนบไปบนผิวฟัน ควบคุมขนาดพ้ืนผิวฟันกราม 

(80 ± 0.3 ตารางมิลลิเมตร) และฟันกรามนอ้ย (48 ± 0.3 ตารางมิลลิเมตร) เพ่ือกาํหนดขอบเขตของช้ินงาน ทาํการแต่ง

ข้ีผึ้ง จากนั้นนาํไปหล่อโดยใชโ้ลหะผสมนิกเกิล-โครเมียม และข้ึนรูปโดยใชผ้งพอร์ซเลนในส่วนของฟันแขวน โดย

กลุ่มท่ี 1 ช้ินงานเป็นช้ินเดียวท่ีมีโครงโลหะส่วนท่ียดึกบัฟันหนา 0.5 มิลลิเมตร คลุมบนดา้นบดเค้ียว (ยกเวน้ยอดฟัน) 

ดา้นประชิด และดา้นใกลล้ิ้นของฟันหลกั (รูปท่ี 1) กลุ่มท่ี 2 ช้ินงานมี 2 ส่วน คือ โครงโลหะหล่อส่วนยดึชนิดตุ่ม ซ่ึงมี

ปีกโลหะดา้นใกลล้ิ้นสาํหรับยึดกบัฟันกรามนอ้ย และฟันแขวนซ่ึงมีปีกโลหะดา้นใกลล้ิ้นสาํหรับยึดกบัฟันกรามแท ้

โครงโลหะหล่อส่วนยึดชนิดตุ่มยื่นออกมาจากฟันกรามน้อยในแนวใกลก้ลาง-ไกลกลางยาวประมาณ 6 มิลลิเมตร 

ส่วนของแขนมีฐานกวา้งประมาณ 3 มิลลิเมตรและสูงในแนวตั้งประมาณ 2 มิลลิเมตร ส่วนของตุ่มบริเวณยอดมีขนาด

เส้นผ่านศูนยก์ลางประมาณ 1 มิลลิเมตรและสูงในแนวตั้งประมาณ 1.5 มิลลิเมตร ขนานกบัแนวถอดใส่ช้ินงานฟัน

แขวน โดยใตฟั้นแขวนจะใส่ลงบนส่วนยดึชนิดตุ่มไดพ้อดี (รูปท่ี 2) ฟันแขวนทาํในลกัษณะคลุมสนัเหงือก (ridge-lap 

type) ทดสอบความแนบสนิทของช้ินงานกบัฟันหลกัดว้ยฟิตเช็คเกอร์ (fit checker: GC corporation, Tokyo, Japan)  

 

   
 

รูปท่ี 1: ช้ินงานประดิษฐก์ลุ่มท่ี 1 เป็นช้ินเดียว มีส่วนพกัลกัษณะออนเลยบ์นดา้นบดเค้ียวและดา้นล้ิน 
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                                                                 (ก)                                                      (ข) 

รูปท่ี 2: ช้ินงานประดิษฐก์ลุ่มท่ี 2 มี 2 ส่วน คือ ส่วนโครงโลหะหล่อยดึชนิดตุ่มท่ีเช่ือมติดกบัฟันกรามนอ้ย (ก) และ

ส่วนฟันแขวนท่ียดึติดกบัฟันกราม และแนบกบัส่วนท่ี 1 (ข) 

 

3.3 การยึดช้ินงาน (Cementation) ปรับสภาพพ้ืนผิวช้ินงานดว้ยผงอะลูมิเนียมออกไซด์ (aluminum oxide) ขนาด 50 

ไมครอน ภายใตแ้รงดนั 60 ปอนดต์่อตารางน้ิว ท่ีระยะห่าง 10 มิลลิเมตร เป็นระยะเวลา 15 วนิาที ทาํความสะอาดดว้ย

นํ้ ากลัน่ในเคร่ืองอลัตราโซนิค 2 นาที ใชเ้รซินซีเมนต์ชนิดซุปเปอร์บอนด์ซีแอนด์บี (self-curing Superbond C&B, 

Sun Medical Co., Ltd, Japan) ในการยดึช้ินงาน ปรับสภาพผิวเคลือบฟันดว้ยกรดฟอสฟอริก 65% 30 วนิาที ลา้งนํ้ า 10 

วินาทีและเป่าแห้ง ใชเ้ทคนิคพู่กนัจุ่มส่วนเหลวและผงพีเอ็มเอ็มเอทาท่ีผิวฟัน (brush-dip technique) และเทคนิคผสม

ผงและส่วนเหลว (bulk-mix) ทาท่ีช้ินงาน โดยกลุ่มท่ี 1 ทาํการยึดช้ินงานกบัฟันตามวิถีการใส่ในแนวด่ิง (occluso-

cervical) และกลุ่มท่ี 2 ทาํการยึดโครงโลหะหล่อส่วนยึดชนิดตุ่มเขา้กบัฟันกรามนอ้ยในแนวระนาบก่อนแลว้ยึดฟัน

แขวนเขา้กบัฟันกรามในแนวด่ิง กดให้ช้ินงานลงท่ีดว้ยแรงประมาณ 25 นิวตนั  กาํจดัซีเมนตส่์วนเกินโดยใชส้าํลีชุบ

แอลกอฮอล ์ร่วมกบัใชห่้วงพลาสติกคลอ้ง (floss threader) นาํไหมขดัฟันเขา้ไปทาํความสะอาดใตส่้วนของฟันแขวน 

ท้ิงไวใ้ห้ซีเมนต์แข็งตวัประมาณ 8 นาที จึงนําช้ินตัวอย่างไปแช่ไวใ้นนํ้ ากลั่นท่ีอุณหภูมิ 37 องศาเซลเซียส เป็น

ระยะเวลาอยา่งนอ้ย 24 ชัว่โมง 

3.4 การทดสอบแรงกดแบบเป็นวฏัจกัร ทาํภายใตเ้คร่ืองอินสตรอน (fatigue tester: E1000, INSTRON Instruments, 

UK) โดยใชห้ัวกดท่ีมีแท่งปลายมนขนาดเส้นผ่านศูนยก์ลาง 2 มิลลิเมตร จาํนวน 3 แท่ง กดในแนวตรงบริเวณแอ่ง

กลางฟัน (central fossa) ของฟันกรามและฟันแขวน และแอ่งดา้นไกลกลาง (distal fossa) ของฟันกรามนอ้ย (รูปท่ี 3) 

ตามการสบฟันแบบปุ่มฟันสบลงใจกลางฟันคู่สบ (cusp-to-fossa) ดว้ยแรงกดขนาด 50 - 800 นิวตนั ท่ีความถ่ี 4 รอบ

ต่อวินาที จาํนวน 2,500,000 รอบ เคร่ืองทดสอบจะหยุดลงเม่ือครบจาํนวนรอบและ/หรือมีการเคล่ือนของหัวกดท่ี

ผิดปกติเกินกวา่ 1 มิลลิเมตรจากระยะเร่ิมตน้ 

 

   
  

รูปท่ี 3: ตาํแหน่งหวักดบนช้ินงาน ภายใตเ้คร่ืองอินสตรอน 
 

4. ผลการวจิยั การอภิปรายผล และข้อเสนอแนะ 

การศึกษาน้ีใชส้ะพานฟันชนิดกรอฟันนอ้ยท่ีมีรูปแบบเป็นส่วนพกัดา้นบดเค้ียวลกัษณะออนเลยย์ดึดว้ยเรซิน

ซีเมนตช์นิดโฟร์เมตตา เอ็มเอ็มเอ ทีบีบี ท่ีมีผลการรักษาในทางคลินิกว่าใชง้านไดย้าวนานถึง 10 ปี (Piemjai, 2015) 

เป็นกลุ่มควบคุม เพ่ือใชเ้ปรียบเทียบกบัช้ินงาน MIRBB ท่ีออกแบบข้ึนมาใหม่ ซ่ึงมีส่วนพกัในตวัฟันดา้นประชิด



 การประชมุนําเสนอผลงานวจัิยระดับบณัฑิตศึกษา 
ครัง้ท่ี ๑๒  ปีการศึกษา ๒๕๖๐ 
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ร่วมกบัขอ้ต่อขยบัได ้โดยผลการทดลองพบว่าช้ินงานทั้งหมดของทั้งสองกลุ่มไม่เกิดภาวะแทรกซ้อนการหลุดของ

ช้ินงาน ภายหลงัทดสอบดว้ยแรงกดแบบเป็นวฏัจกัร ซ่ึงการทดสอบดว้ยแรงกระทาํทางกลแบบน้ีจะเพ่ิมความไม่

แน่นอนเชิงมิติ (dimensional instability) ของวสัดุบูรณะ (Shortall, 1982) การทดสอบช้ินงานทั้งสองกลุ่มใชแ้รงกด 3 

จุด ในตาํแหน่งจุดสบตามฟันธรรมชาติของการสบฟันแบบปุ่มฟันลงบนแอ่งฟันของฟันคู่สบ เพ่ือเป็นการจาํลองการ

ให้แรงบดเค้ียวซ่ึงแรงไม่ไดล้งท่ีจุดๆ เดียวแต่จะลงทั้งบนฟันหลกัและช้ินงาน การจาํลองเอ็นยึดปริทนัตส่์งผลใหฟั้น

เคล่ือนท่ีไดห้ลายทิศทางเม่ือไดรั้บแรง โดยใชอ้ตัราเร็วสูงสุดของการเค้ียวในทางคลินิกซ่ึงอยูใ่นช่วงประมาณ 3 - 4 

เฮิรตซ์ (DeLong & Douglas, 1983) ใช้ค่าเฉล่ียของแรงบดเค้ียวบริเวณฟันกรามแท้ท่ีค่าสูงประมาณ 800 นิวตัน 

(Ronald L. Sakaguchi & Powers, 2012) และค่าเฉล่ียของการบดเค้ียวประมาณ 250,000 รอบต่อปี (R. L. Sakaguchi, 

Douglas, DeLong, & Pintado, 1986) ดงันั้นการท่ีช้ินงาน MIRBB ในการทดลองน้ี สามารถทนต่อแรงกดท่ีเกิดข้ึนใน

ระดบั 800 นิวตนั เป็นจาํนวน 2,500,000 รอบ โดยไม่หลุด จึงอนุมานไดว้า่ช้ินงานในลกัษณะน้ีอาจมีอายกุารใชง้าน

ในทางคลินิกอยา่งนอ้ย 10 ปี 

การนาํขอ้ต่อขยบัไดม้าใช ้ทาํให้ช้ินงานแบ่งออกเป็นสองส่วน ส่งผลให้ไม่ตอ้งกรอฟันหลกัทั้ง 2 ซ่ีเพ่ือให้

ไดว้ิถีการใส่ในทิศทางเดียวแบบกรณีช้ินงาน 1 ส่วน จึงสามารถเก็บโครงสร้างเคลือบฟันส่วนท่ีดีไวม้ากข้ึน กรณี

ช้ินงาน MIRBB แบบ 2 ส่วนสามารถกําหนดทิศทางการใส่ได้หลายแนว ทําให้ลดปริมาณการกรอฟันหลักได้

โดยเฉพาะอยา่งยิง่ในฟันท่ีมีการลม้เอียง การมีส่วนพกัในตวัฟันท่ีกรอเฉพาะดา้นประชิดของฟัน นอกจากช่วยรองรับ

และถ่ายทอดแรงสู่ฟันหลกั  เพ่ิมพ้ืนท่ีการยดึอยูข่องช้ินงาน และตา้นการหลุด ยงัมีประโยชน์ในเร่ืองของความสวยงาม

จากการท่ีไม่มีส่วนของโลหะบนดา้นบดเค้ียว  

 

6. บทสรุปและข้อเสนอแนะ 

สะพานฟันหลังชนิดกรอฟันน้อยท่ีมีส่วนพกัในตัวฟันด้านประชิดร่วมกับใช้รูปแบบข้อต่อขยบัได้ท่ี

ออกแบบข้ึนมาใหม่ ภายหลงัทดสอบการรับแรงกดซ่ึงกระทาํแบบเป็นวฏัจกัร ไม่เกิดการหลุดหรือขยบัเช่นเดียวกบั

ช้ินงานท่ีมีส่วนพกัดา้นบดเค้ียวลกัษณะออนเลยท่ี์ใชอ้ยูใ่นปัจจุบนั แต่กรอฟันนอ้ยกวา่และให้ความสวยงามมากกวา่ 

ผลการศึกษาน้ีเป็นการทดลองในหอ้งปฏิบติัการ ซ่ึงบ่งช้ีวา่ MIRBB ท่ีออกแบบใหม่น้ี อาจใหผ้ลการใชง้านทางคลินิก

ระยะยาว ควรมีการศึกษาในทางคลินิกต่อไป 
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