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การเปรียบเทยีบความละเอยีดของชุดข้อมูล และความละเอยีดของภาพ 
ทีใ่ช้ในการประมวลผลของระบบจดจําใบหน้า ด้วยอุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 

Comparison of Resolution of Data set and Image Resolution in the Processing of  
Facial Recognition Systems on the Raspberry pi 3 System 
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บทคดัย่อ 
ในการจดัทาํโครงการหัวขอ้ การเปรียบเทียบความละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของภาพท่ีใชใ้น

การประมวลผลของระบบจดจาํใบหนา้ ดว้ยอุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 คร้ังน้ี จดัทาํข้ึนเพ่ือใหท้ราบถึงผลลพัธ์ ของ
การประมวลผลของขนาดภาพ ชนิดของภาพ ระยะของภาพ จาํนวนภาพ ท่ีใชชุ้ดคาํสั่งของภาษา Python ทาํการ
ประมวลผลบน ระบบ Raspberry Pi3 และเพ่ือให้เห็นถึงความแตกต่างของการใชง้านของชนิดของภาพว่ามีการ
ประมวลผลความละเอียดของภาพ โดยจะทดสอบตามค่าขนาดของภาพท่ีไดร้ะบุไวใ้นตารางขนาดของภาพต่างๆ ท่ี
กาํหนดไว ้และเง่ือนไขในการทดสอบ และนาํผลท่ีไดม้าทาํการแสดงผลออกมาเป็นกราฟ จากการทดลองโดยชุด
ขอ้มูลทั้งหมดแสดงใหเ้ห็นวา่ ระยะท่ีสามารถจบัภาพไดแ้ละมีเปอร์เซ็นตค์วามชดัมากท่ีสุด คือ ระยะ 100 เซนติเมตร 
คาํสําคญั : ความละเอียดของชุดขอ้มูล, ความละเอียดของภาพ, การประมวลผลชองระบบจดจาํใบหนา้,                      

อุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 
 

ABSTRACT 
 In the project preparation, comparison of data set resolution and the image resolution used in the 

processing of the face recognition system with Raspberry Pi3 prepared to know the outcome of the processing of 
the image sizes, Image types, distances of images, number of images that use the language's instruction sets of 
Python perform processing on Raspberry Pi3 system. This research aim to see the difference in the usages of the 
types of images that have resolution image processing. The tests will be performed according to the image size 
values specified in the image size tables. Set forth, testing conditions take the result to be displayed in graph 
experiments by all data sets. The data sets show that the distance can be captured the percentage of maximum 
clarity is 100 centimeters. 
Keywords: Data Set Resolution, Image Resolution, Facial Recognition Processing, Raspberry Pi3 Devices. 
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บทนํา 
ในปัจจุบนั ทุกวนัน้ีระบบการพิสูจน์อตัลกัษณ์บุคคล หรือระบบจดจาํใบหนา้ (Face recognition) (Berretti, 

S., Del Bimbo, A., & Pala, P. 2010; Nikisins, O., 2013; Gupta, S., Patil, V., Kadam, C., & Dumbre, S., 2016) เป็นท่ี
รู้จกักนัอยา่งแพร่หลายและเป็นท่ีนิยมนาํมาใชเ้พ่ือเขา้สู่ระบบในการใชง้านประเภทต่างๆ เช่น การใชก้ารจดจาํใบหนา้ 
ในระบบบา้นอจัฉริยะเพ่ือเปิด - ปิดประตูบา้น การตรวจสอบอตัลกัษณ์บุคคลในหน่วยงานตาํรวจ หรือหน่วยงาน
ตรวจคนเขา้เมืองตามด่านตรวจคนเขา้เมืองและสนามบิน เป็นตน้ และมีความสําคญัเป็นอย่างมากในการนาํระบบ
จดจาํใบหนา้มาใชต้ามท่ีไดก้ล่าวขา้งตน้ ซ่ึงอาจกล่าวไดว้่าเทคโนโลยีในปัจจุบนัน้ีมีความกา้วหนา้และทนัสมยัเป็น
อยา่งมาก ระบบการจดจาํใบหนา้ ไดมี้การศึกษาคน้ควา้และทาํการพฒันาอยา่งต่อเน่ืองมาโดยตลอด ซ่ึงงานวิจยัระบบ
จดจาํใบหน้านั้น ไดมี้ผูศึ้กษาและทาํการคน้ควา้วิจยัมาไม่นอ้ยกว่า 20 ปีแลว้ ทั้งในประเทศและต่างประเทศ ไดรั้บ
ความสนใจเป็นอยา่งมากในช่วง 5 ปีท่ีผา่นมาน้ี เหตุผลท่ีทาํให้งานน้ีไดรั้บความสนใจ เน่ืองมาจากความตอ้งการของ
ระบบจดจาํใบหนา้ท่ีตอ้งการความถูกตอ้งแม่นยาํ ในการคน้หา จดจาํ และบนัทึกใบหนา้ของคน ท่ีมีความหลากหลาย 
มีความแตกต่างท่ีไม่ซํ้ ากนั รวมไปถึงความเปล่ียนแปลง ความไม่แน่นอนในการปรากฏของใบหนา้ เช่น โครงสร้าง
ทางกายภาพของใบหน้า ท่ีมีความแตกต่างกนัไปตามอตัลกัษณ์บุคคล เช้ือชาติ สีผิว เผ่าพนัธ์ุ กิริยาท่าทางในการ
แสดงออกของสีหน้าบุคคล เป็นตน้ และปัจจยัทางส่ิงแวดลอ้มต่างๆ ก็มีผลต่อความถูกตอ้งแม่นยาํในระบบจดจาํ
ใบหนา้ดว้ยเช่นกนั ซ่ึงประกอบไปดว้ย สีพ้ืนผิวของใบหนา้ ความสวา่งของแสงและเงา เป็นตน้ ซ่ึงไดมี้การส่งเสริม
การวจิยั ศึกษาคน้ควา้ พฒันาผลงานระบบจดจาํใบหนา้ เพ่ือนาํมาใชง้านใหเ้กิดประโยชน์และมีประสิทธิภาพสูงสุด   

ในการทดลองคร้ังน้ีไดเ้ปรียบเทียบความละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของกลอ้งท่ีใช้ในการ
ประมวลผลของระบบจดจาํใบหนา้ มีผลต่อความละเอียดของภาพและระยะการบนัทึกภาพท่ีต่างกนั โดยมีเง่ือนไข 
ขอบเขตของการทดลอง ชุดขอ้มูล (Data Set) (Zhen, C., & Anthimos, G. 2018; Kunze, S. R.,& Auer, S., 2013) และ
ความละเอียดของกลอ้ง ท่ีมีผลต่อการประมวลผลเพื่อตรวจสอบอตัลกัษณ์ของบุคคล จากการทดลองพบวา่ขนาดของ
ชุดขอ้มูล (Data Set) ความละเอียดของภาพ ความละเอียดของกลอ้ง มีผลต่อระยะห่างในการประมวลผลดว้ยระบบ
การจดจาํใบหน้า เวลาในการประมวลผลและความแม่นยาํเพ่ือตรวจสอบอตัลกัษณ์บุคคล มีความจาํเป็นต่อการ
ตอบสนองผูใ้ชง้าน 

 
วตัถุประสงค์ของการวจิัย 

เพ่ือให้ทราบถึงผลความชัดของภาพและระยะท่ีดีท่ีสุดของภาพ จากการทดลองดว้ยระบบจดจาํใบหน้า  
(Face recognition) ท่ีมีความละเอียดภาพท่ีต่างกนั และระยะบนัทึกภาพต่างกนั โดยใชก้ารประมวลผลดว้ยโปรแกรม  
Python (Kumar, A., & Panda, S. P., 2019; Guerra, H., Cardoso, A., Sousa, V., Leitão, J., Graveto, V., & Gomes, L. 
M., 2015) เพ่ือนาํไปประยกุตใ์ชใ้หเ้กิดประโยชน์ไดจ้ริง 
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วธีิดาํเนินการวจิัยและอุปกรณ์  
ในการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ีในหวัขอ้ การเปรียบเทียบความละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของภาพท่ี

ใชใ้นการประมวลผลของระบบจดจาํใบหนา้ ดว้ยอุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 (Rahul, E., Edward, G., Chris, G., & 
Michael, H. 2019; Balon, B., & Simić. M. 2019) มีขั้นตอนและกระบวนการทดลองดงัน้ี 

ขั้นตอนท่ี 1 เป็นขั้นตอนวางแผนในการทดลองระบุหวัขอ้และเง่ือนไขในการทดลอง  
ขั้นตอนท่ี 2 เป็นขั้นตอนจดัเตรียมอุปกรณ์เพ่ือใชใ้นการทดลอง  
ขั้นตอนท่ี 3 เป็นขั้นตอนติดตั้งอุปกรณ์และพฒันาโปรแกรมดว้ยภาษา Python ใชใ้นการทดลอง 
ขั้นตอนท่ี 4 เป็นขั้นตอนการทดสอบตามท่ีไดว้างแผนไวแ้ลว้มาบนัทึกการทดสอบในแต่ละคร้ัง เพ่ือใหไ้ด้
ผลลพัธ์ท่ีถกูตอ้ง 

การศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ีเป็นการศึกษาเพื่อการเปรียบเทียบความละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของ
ภาพท่ีใชใ้นการประมวลผลของระบบจดจาํใบหนา้ ดว้ยอุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 เพ่ือใหไ้ดผ้ลลพัธ์และไดเ้ห็นถึง
ความสาํคญัของระบบจดจาํใบหนา้ถึงความชดัในการประมวลผลของภาพตามขนาดและระยะห่างของภาพกบักลอ้ง 
ผูศึ้กษาไดว้างแผนและดาํเนินงานอยา่งเป็นขั้นตอน ดงัน้ี 

1.1  กาํหนดรูปแบบและเง่ือนไขในการทดลอง 
ผูศึ้กษาไดท้าํการปรึกษากบัอาจารยท่ี์ปรึกษาถึงแนวทางในการทาํการทดลองในหวัขอ้การเปรียบเทียบความ

ละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของภาพท่ีใชใ้นการประมวลผลของระบบจดจาํใบหน้า ดว้ยอุปกรณ์แบบ 

Raspberry Pi3 และไดมี้การกาํหนดรูปแบบการทดลองจาํแนกความละเอียดของภาพท่ีเลือกใชใ้นการทดลองมีดงัน้ี 

320x240     =  76,800        Pixel. 
640x480     =  307,200      Pixel. 
1024x768    =  786,432      Pixel. 
1280x720    =  921,600      Pixel. 
1920x1080  =  2,073,600   Pixel. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

     ภาพท่ี 1 อา้งอิงขนาดภาพต่างๆ ท่ีเป็นมาตรฐานสากลและนาํมาใชใ้นการทดลอง 
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1. ระยะในการบนัทึกภาพ 4 ระยะ คือ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm.,  200 Cm. 

2. จาํนวนคนท่ีทาํการทดลอง รวมทั้งหมด 10 คน 
3. ออกแบบตารางในการบนัทึกผลการทดลอง 
4. หาค่าเฉล่ียของผลลพัธ์ท่ีได ้
5. จาํแนกระยะของภาพท่ีไดผ้ลลพัธ์ดีท่ีสุด 
6. สรุปผลลพัธ์ท่ีออกมาในรูปแบบกราฟ 

โดยไดท้าํตารางเง่ือนไขและขอ้กาํหนดในการทดลองจะถกูบนัทึกในตารางบนัทึกผลการทดลอง ดงัปรากฏในภาพท่ี 
2 

 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 2 ตารางบนัทึกผลการทดลองท่ีใชก้ารทดลองคร้ังน้ี 
 

1.2   ขั้นตอนจดัเตรียมติดตั้งอุปกรณ์ในการทดลอง  
ในการศึกษาคน้ควา้ในคร้ังน้ี ผูศึ้กษาไดจ้ดัเตรียมอุปกรณ์เพ่ือใชใ้นการทดลองเพ่ือให้เกิดความเหมาะสม

และเพียงพอต่อรูปแบบของการทดลองและเง่ือนไขในการทดลอง ให้ไดผ้ลการทดลองท่ีออกมาไดส้มบูรณ์แบบมาก
ท่ีสุด ดงัน้ี  

1.2.1 Board Raspberry Pi 3 Model B Board with WiFi  

สาํหรับใชใ้นการติดตั้งระบบปฏิบติัการ Raspbian (Hannah, J., Bianca, B., Andreas, H., Dominic, H., 
Jaroslaw, J., Stephan, W., & Armin H., 2020) เป็นระบบปฏิบติัการสาํหรับติดตั้งใชง้านบนบอร์ดขนาดเลก็ท่ีเรียกวา่ 
Raspberry Pi3 พฒันามาจากระบบ Debian Linux เหมาะสําหรับนาํมาใชท้าํแล็ป และงานวิจยัเก่ียวกบัระบบ
คอมพิวเตอร์แบบฝังตวั (Embedded System) โดยท่ี Raspbian มีแพค็แเกจใหใ้ชง้านกวา่ 35,000 แพค็เกจ กล่าวไดว้า่
สามารถติดตั้งแพค็เกจท่ีใชง้านใน Debian Linux และ Ubuntu Linux ไดเ้กือบทุกแพค็เกจ และใชเ้ป็นอุปกรณ์
ประมวลผลในการทดลองในคร้ังน้ี ดงัปรากฏในภาพท่ี 3 
 
 
 

                           
 
 
 
 

ภาพท่ี 3 Board Raspberry Pi 3 Model B  
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1.2.2 Memory Card 32 GB Ultra class10 

สาํหรับใชเ้ป็นอุปกรณ์ Storage ใหก้บั Board Raspberry Pi 3 ควรมีขนาด 32 Gb และชนิด Ultra เพ่ือใชใ้น
การ Run Operating System Raspbian และเกบ็ขอ้มูลในการประมวลผลของการทดลองคร้ังน้ี ดงัปรากฏในภาพท่ี 4 

 
 
 
 

ภาพท่ี 4 Memory SanDisk Ultra 32 GB Class 10 
 

1.2.3 Logitech C922 PRO Stream Webcam Full HD 

กลอ้งท่ีใชใ้นการเช่ือมต่อกบั Board Raspberry Pi 3 ดว้ยความละเอียด Full HD 1080p ท่ีอตัราเฟรม 30fps 
หรือ HD 720p ท่ีอตัราเฟรมเร็ว 60fps เพ่ือทาํการบนัทึกภาพในการทดลองคร้ังน้ีใหอ้อกมาสมบูรณ์แบบมากท่ีสุด ดงั
ปรากฏในภาพท่ี 5 
 
 
 

                                             
 

 
ภาพท่ี 5 กลอ้งท่ีใชบ้นัทึกภาพในการทดลอง C922 PRO Stream Webcam Full HD 

 

1.2.4 Monitor LCD or LED สาํหรับดูผลลพัธ์ภาพท่ีใชใ้นการทดลองในคร้ังน้ี ดงัปรากฏในภาพท่ี 6 

 
 
 

               
 
 ภาพท่ี 6 จอภาพท่ีใชแ้สดงผล Monitor LCD or LED 
 

1.3     ขั้นตอนติดตั้งอุปกรณ์และพฒันาโปรแกรมท่ีใชใ้นการทดลอง 
ในการศึกษาคน้ควา้ในคร้ังน้ี จะตอ้งทาํการติดตั้งอุปกรณ์ และตั้งค่าระบบก่อนการใชง้านโดย จะมีขั้นตอน

ในการทาํงานดงัน้ี 
1.3.1   ติดตั้งอุปกรณ์ Memory card 32 GB Ultra class 10 กบั Board Raspberry Pi 3 เพ่ือเป็น Storage และ

ทาํการ Installation Raspbian Operating System มีขั้นตอนดงัต่อไปน้ี 



 การประชุมนําเสนอผลงานวิจัยระดบับณัฑติศึกษา 
คร้ังที ่๑๕  ปีการศึกษา ๒๕๖๓ 

 

วนัพฤหสับดทีี ่๑๓ สงิหาคม พ.ศ. ๒๕๖๓ หน้า 2431  จดัโดย  บณัฑติวทิยาลยั  มหาวทิยาลยัรงัสติ 

1.3.1.1   ทาํการ Download Program Raspbian Operating System จากเวบ็ไซต ์

https://www.raspberrypi.org/downloads/raspbian/ ดงัปรากฏในภาพท่ี 7 

  
 
 

 
     
 
  
ภาพท่ี 7 แสดง Link ในการ Download Program Raspbian เพื่อทาํการเตรียมติดตั้งระบบปฏิบติัการ 
 

1.3.1.2   ทาํการ Format Memory Card เพ่ือเตรียมให ้Environment พร้อมสาํหรับการติดตั้งระบบปฏิบติัการ 

Raspbian เพ่ือใชใ้นการทดลองในคร้ังน้ี ดงัปรากฏในภาพท่ี 8 

  

 
 
 
 

            
 ภาพท่ี 8 โปรแกรมทาํการ format Memory Card 

 

1.3.1.3  Setup Logitech C922 Pro Stream Webcam Full HD เขา้กบั Board Raspberry Pi 3 เพื่อใชใ้นการ 
บนัทึกภาพการทดลอง 

วิธีการติดตั้งกลอ้งให้ Raspberry Pi3 ทาํไดห้ลายวิธี อาจจะใช ้Camera Module ของ Raspberry โดยตรง 
หรือใชก้ลอ้ง Web Cam กไ็ด ้ในการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ี จะใช ้ Logitech C922 Pro Stream Webcam Full HD เป็น
อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการทดลอง โดยทาํการ Enable Camera ดงัปรากฏในภาพท่ี 9 

 
 
 

 
 
 
 

     ภาพท่ี 9 ทาํการตั้งค่า Enable Camera Raspberry Pi 3 เพื่อเปิดการใชง้านการเช่ือมต่อกลอ้ง 
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1.3.2    ทาํการติดตั้งระบบปฏิบติัการลาสเบ้ียน (Raspbian Operating System) จนเสร็จ และทาํการทดสอบ 
Setup Environment Python 3 สาํหรับเขียนโปรแกรมชุดคาํสั่งท่ีใชใ้นการทดลอง 

ในการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ี ไดท้าํการศึกษาและอา้งอิงการทดลองจาก Program ชุดคาํสั่ง Open CV (Raundale, P., 
Sharma, T., Jadhav, S., & Margaye, R., 2019) ซ่ึงพฒันามาจากภาษา Python โดยผูศึ้กษาไดท้าํการ Download and 
Setup และทาํการ Customize เพ่ิมเติมเพ่ือใหใ้ชง้านไดก้บัการทดลองคร้ังน้ี ดงัปรากฏในภาพท่ี 10 
 

 
 

 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 10 การติดตั้งโปรแกรม Open CV ใน Environment Raspbery Pi3 
 

1.4 ดาํเนินการทดสอบตามแผนท่ีวางไว ้และทาํการบนัทึกผล 
ในการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ี ไดมี้การวางแผนในการทาํงานและขั้นตอนในการทดสอบตามเง่ือนไขท่ีได้

กาํหนดไวด้งัน้ี 
1.4.1   ผูเ้ขา้ร่วมทดสอบจาํนวนคน 10 คน เพ่ือถ่ายภาพเป็นการถ่ายภาพแบบ Out Door 
1.4.2   เปิดโปรแกรม Python ข้ึนมาเพ่ือทาํการบนัทึกภาพโดยมีการระบุเง่ือนไข ดงัปรากฏในภาพท่ี 11 

 
 
 
 

 
 
 

ภาพท่ี 11 หนา้จอโปรแกรม Python ท่ีใช ้Create Data Set โดยจะทาํการบนัทึกภาพท่ีอตัรา 20 Frame ต่อคร้ัง 
 

1.4.3  บนัทึกภาพดว้ยโปรแกรม Python ท่ีพฒันาข้ึนมา เพ่ือทาํ Data Set หรือชุดขอ้มูลใหไ้ดค้นละ 5 ชุด 
คือ 1 คน ทาํการถ่ายภาพทั้งหมด 20 ภาพ แบ่งเป็น 5 Resolution แต่ละ Resolution จะมีระยะความห่าง 
4 ระยะ คือ จากตวักลอ้งถึงผูเ้ขา้ร่วมทดสอบโดยมีระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm. ดงัน้ี 
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1. ขนาด 320x240            ระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm.  = 1 ชุด  4 ภาพ 

2. ขนาด 640x480            ระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm.  = 1 ชุด 4 ภาพ 

3. ขนาด  1024x768         ระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm.  = 1 ชุด 4 ภาพ 

4. ขนาด  1280x720         ระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm.  =  1 ชุด 4 ภาพ 

5. ขนาด  1920x1080        ระยะ 50 Cm., 100 Cm., 150 Cm., 200 Cm. = 1 ชุด 4 ภาพ 

ดงันั้น ในการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ีได ้5 ชุดขอ้มูล (Date set) ต่อ 1 คน และมีจาํนวนผูท้ดสอบ 10 คน ไดชุ้ด
ขอ้มูลเท่ากบั 50 ชุดขอ้มูล โดยตอ้งการผลท่ีระยะ 100 Cm. ออกมามีผลแตกต่างกนัอยา่งไร ดงัปรากฏในภาพท่ี 12 

 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 12  Folder Image Data Set ท่ีไดจ้ากการใช ้โปรแกรม Python ในการ Create เพื่อใชใ้นการทดสอบ 
 

1.4.4  เป็นการนาํภาพชุดขอ้มูลท่ีบนัทึกไวใ้นขั้นตอนท่ีแลว้มาทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python อีก
คร้ังหน่ึง เพ่ือทาํการวดัค่าท่ีไดจ้ากชุดขอ้มูล เพ่ือดูความแตกต่างขนาดของภาพและระยะห่างของภาพ วา่ผลเป็นไป
ตามเง่ือนไข และสมุติฐานท่ีตอ้งการหรือไม่ ดงัปรากฏในภาพท่ี 13 

 
 
 
 
 
 

ภาพท่ี 13 Program Python ใชใ้นการกาํหนดขนาดของภาพและทาํการรันทดสอบเง่ือนไขของภาพ 
 

หลงัจากผูศึ้กษาไดท้าํการทดลองครบทุกขั้นตอนแลว้ นาํผลลพัธ์การทดลองท่ีไดบ้นัทึกไวทุ้กขั้นตอน เพ่ือ
มาทาํการประมวลผลและทาํการสรุปผลการทดลองในขั้นตอนต่อไป 

 
ผลการวจิัย 

ในการศึกษาคน้ควา้ในคร้ังน้ี ผลขอ้มูลท่ีไดจ้ากการทดลองตามขั้นตอนท่ีไดก้าํหนดไว ้เพ่ือให้เห็นถึงความ
แตกต่างของการทดลองของชนิดของภาพว่ามีขนาดความละเอียดความชดัของภาพท่ีระยะใด โดยทดสอบตามค่า
ขนาดของภาพท่ีไดร้ะบุไวใ้นตารางขนาดของภาพต่างๆ ท่ีกาํหนดไว ้และเง่ือนไขในการทดสอบ  นาํผลลพัธ์ท่ีไดท้าํ
การสรุปผลออกมา จากผูท้ดลองทั้งหมด 10 คน โดยสรุปแยกเป็นขอ้ๆ โดยมีเง่ือนไขทั้งหมดตามตารางดา้นล่างน้ี 
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1. ชุดขอ้มูลขนาดภาพ  320x240 เป็นภาพเง่ือนไขท่ี 1 โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python ตอ้งการ
ความชดัในระยะ 100 Cm. ท่ีมีความละเอียดต่างกนัตามขอ้มูล และดงัปรากฏในภาพท่ี 14 และ 15 

320x240 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  

640x480 โดยมีผล เท่ากบั 91.90 % 

1024x768 โดยมีผล เท่ากบั 87.00 %  

1280x720 โดยมีผล เท่ากบั 88.00 %  

1920x1080 โดยมีผล เท่ากบั 85.00 %  

 

 

 

 

 ภาพท่ี 14 ตารางแสดงผลการทดสอบของขนาดภาพ 320x240 ท่ีระยะต่างๆ    ภาพท่ี 15 กราฟแสดงผลลพัธ์ขนาดภาพ 320x240 
 

2. ชุดขอ้มูลขนาดภาพ 640x480 เป็นภาพเง่ือนไขท่ี 2 โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python ตอ้งการ
ในระยะ 100 Cm. ท่ีมีความละเอียดต่างกนัตามขอ้มูล และดงัปรากฏในภาพท่ี 16 และ 17 

320x240 โดยมีผล เท่ากบั 89.00 %  
640x480 โดยมีผล เท่ากบั 94.90 % 
1024x768 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  
1280x720 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  
1920x1080 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  

 
 

 
 

      
 
 ภาพท่ี 16 ตารางแสดงผลการทดสอบของขนาดภาพ 640x480 ท่ีระยะต่างๆ             ภาพท่ี 17 กราฟแสดงผลลพัธ์ขนาดภาพ 640x480 
 

3. ชุดขอ้มูลขนาดภาพ 1024x768 เป็นภาพเง่ือนไขท่ี 3 โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python 
ตอ้งการในระยะ 100 Cm. ท่ีมีความละเอียดต่างกนัตามขอ้มูล และดงัปรากฏในภาพท่ี 18 และ 19 

320x240 โดยมีผล เท่ากบั 86.00 %  

640x480 โดยมีผล เท่ากบั 92.00 % 

1024x768 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  
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1280x720 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  

1920x1080 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  

 
 
 
 
 
 
 
 

  ภาพท่ี 18 ตารางแสดงผลการทดสอบของขนาดภาพ 1024x768 ท่ีระยะต่างๆ        ภาพท่ี 19 กราฟแสดงผลลพัธ์ขนาดภาพ 1024x768 
 

4.  ชุดขอ้มูลขนาดภาพ 1280x720 เป็นภาพเง่ือนไขท่ี 4 โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python ท่ี
ตอ้งการในระยะ 100 Cm. ท่ีมีความละเอียดต่างกนัตามขอ้มูล และดงัปรากฏในภาพท่ี 20 และ 21 

   320x240 โดยมีผล เท่ากบั 87.00 %  
640x480 โดยมีผล เท่ากบั 92.00 % 
1024x768 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  
1280x720 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  
1920x1080 โดยมีผล เท่ากบั 93.00 %  

 
 
 

                        

 
 

ภาพท่ี 20 ตารางแสดงผลการทดสอบของขนาดภาพ 1024x768 ท่ีระยะต่างๆ                 ภาพท่ี 21 กราฟแสดงผลขนาดภาพ 1024x768 
 

5. ชุดขอ้มูลขนาดภาพ 1920x1080 เป็นภาพเง่ือนไขท่ี 5 โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python ท่ี
ตอ้งการในระยะ 100 Cm. ท่ีมีความละเอียดต่างกนัตามขอ้มูล และดงัปรากฏในภาพท่ี 22 และ 23 

320x240 โดยมีผล เท่ากบั 85.00 %  

640x480 โดยมีผล เท่ากบั 90.90 % 

1024x768 โดยมีผล เท่ากบั 83.00 %  

1280x720 โดยมีผล เท่ากบั 91.00 %  

1920x1080 โดยมีผล เท่ากบั 92.00 %  
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ภาพท่ี 22 ตารางแสดงผลการทดสอบของขนาดภาพ 1920x1080 ท่ีระยะต่างๆ        ภาพท่ี 23 กราฟแสดงผลขนาดภาพ 1920x1080 
 

การอภิปรายผลวจิัย 
                ปัจจยัท่ีมีผลต่อความชดัของภาพท่ีมีขนาดความละเอียดและระยะห่างท่ีต่างกนัคือ เม่ือนาํภาพมาทาํการ
ทดสอบกบัชุดขอ้มูล (Data set) จากจาํนวนผูท้ดสอบจาํนวน 10 คน โดยทาํการประมวลผลดว้ยโปรแกรม Python 
ตามเง่ือนไขท่ีกาํหนดไว ้คือเปรียบเทียบความละเอียดของขอ้มูลกลอ้งถ่ายภาพ กบัความละเอียดต่างๆ ของชุดขอ้มูล 
                จากการวิเคราะห์ของภาพแต่ละขนาดท่ีไดบ้นัทึก ทาํให้ไดผ้ลลพัธ์ความชดัของภาพท่ีดีและมีเปอร์เซ็นต์
ความชดัของภาพมากท่ีสุดไดร้ะยะคือ 100 cm. 
 
บทสรุปและข้อเสนอแนะ 

ผลจากการศึกษาคน้ควา้ในห้วขอ้ การเปรียบเทียบความละเอียดของชุดขอ้มูล และความละเอียดของภาพท่ี
ใชใ้นการประมวลผลของระบบจดจาํใบหนา้ ดว้ยอุปกรณ์แบบ Raspberry Pi3 ในคร้ังน้ี ผูศึ้กษาไดท้าํการศึกษาและทาํ
การทดลองตามรูปแบบและเง่ือนไขท่ีไดก้าํหนดไว ้คือ 1) ความละเอียดภาพท่ีต่างกนั และ 2) ระยะบนัทึกภาพท่ี
ต่างกนั เพ่ือใหท้ราบถึงความถกูตอ้งในการประมวลผลของภาพตามวตัถุประสงคคื์อ ใหไ้ดค้วามชดัและระยะท่ีดีท่ีสุด
ของภาพ ผลสรุปคือ จากชุดขอ้มูล (Data Set) ทั้งหมด แสดงให้เห็นว่าระยะท่ีสามารถจบัภาพไดดี้และมีเปอร์เซ็นต์
ความชดัมากท่ีสุดคือ ระยะ 100 cm. นั้นเป็นจริง โดยวดัจากระยะความห่างในการตั้งกลอ้งทั้งหมด 4 ระยะ คือ 50 cm., 
100 cm., 150 cm., 200 cm. ตามท่ีกาํหนดไว ้

ขอ้เสนอแนะ หากนาํผลการศึกษาคน้ควา้คร้ังน้ี ไปเป็นสมมุติฐานและประยกุตใ์ชใ้นชีวิตประจาํวนัหรือใช้
ในการทาํงานของหน่วยงานท่ีตอ้งการนาํระบบจดจาํใบหน้ามาใช ้ โดยใชอุ้ปกรณ์ท่ีดีหรือทนัสมยักว่าน้ี จะทาํให้
ผลลพัธ์ของระบบจดจาํใบหนา้ มีประสิทธิภาพดี ไดร้ะยะการบนัทึกภาพไกลมากข้ึน และมีความถูกตอ้งแม่นยาํมาก
ข้ึน 
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